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Instrukcja sterownikéw REOVIB R15/469 -R25/499 ELEKTRONIK

Informacje techniczne dla uzytkownika w zakresie bezpieczenstwa

Niniejszy opis zawiera informacje niezbedne do prawidtowego zastosowania opisanego sterownika. Opis
ten jest przeznaczony dla oséb o odpowiednich kwalifikacjach technicznych.

Osobami o odpowiednich kwalifikacjach sg osoby posiadajgce odpowiednia wiedze techniczng oraz wiedze w za-
kresie przepisow bezpieczenstwa i sg upowaznione do wykonywania prac instalacyjnych.

Wskazowki bezpieczenstwa

Ponizsze wskazdéwki majg na celu zapewnienie bezpieczenstwa obstugi oraz wtasciwego zastosowania
opisanego urzadzenia.

Ostrzezenie !
Napiecie niebezpieczne
Nieprawidtowe postepowanie grozi utratg zdrowia lub zycie.

e Przed instalowaniem lub pracami konserwacyjnymi lub modyfikacyjnymi nalezy odtaczy¢ siec zasilaja-
ca.

e Sprawdzi¢ czy przestrzegane sg wszystkie przepisy dotyczace zastosowan tego rodzaju urzadzen.

e Przed uruchomieniem nalezy sprawdzi¢ czy doprowadzone napiecie zasilajgce jest zgodne z napie-
ciem podanym na urzadzeniu.

o We wszystkich zastosowaniach nalezy instalowa¢ wytaczniki awaryjne, ktérych uzycie bedzie bloko-
wato wszystkie niekontrolowane operacje.

o Potlaczenia elektryczne musza by¢ ostoniete

¢ Po wykonaniu instalacji nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢ potaczenia ochronnego.

Przeznaczenie

Opisane urzadzenie jest sterownikiem elektrycznym przeznaczonym do instalowania w warunkach prze-
mystowych..

Urzadzenie jest przeznaczone do wspotpracy z przenosnikami wibracyjnymi.

Opisywane urzgdzenie nie jest przystosowane do zastosowan domowych (urzadzen powszechnego
uzytku).

Urzadzenie spetnia wymagania dyrektywy 89/336/EWG EMC-Directive C E
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Instrukcja sterownikdw REOVIB R15/469 -R25/499 ELEKTRONIK

1.0 Wprowadzenie

Sterowniki REOVIB R15/469 i R25/499 sg rodzing urzadzen do sterowania przepustowoscig przenosni-
kéw wibracyjnych. Przeznaczone sa do stosowania jako uktady o regulowanej amplitudzie napiecia wyj-
Sciowego lub jako regulatory amplitudy, utrzymujace statg amplitude drgan przenosnika.. Regulacja jest
dokonywana poprzez regulacje kata wysterowania tyrystorow w torze gtéwnym.

Sterowniki moga wspotpracowaé z uktadami o czestotliwosci mechanicznej 50 Hz lub 100 Hz czyli z
uktadami o 3000 lub 6000 drgan na minute.

Punkt pracy jest zadawany potencjometrem, napieciem sterujgcym 0 — 10 V DC lub pragdem 0 — 20 mA
lub 4 — 20 mA DC. Gédrna i dolna granica zmian napiecia wyjsciowego ustawiana jest potencjometrami
dostrojczymi, oznakowanymi ‘MIN’ i ‘MAX’.

Wejscie blokujace pozwala na uruchamianie i blokowanie uktadu przy pomocy zewnetrznego zestyku lub
tez z zewnetrznego sterownika nadrzednego PLC.

Uktady posiadaja funkcje ptynnego rozruchu, ktéra pozwala na wyeliminowanie udaréw pradowych w
sieci przy ich zatgczaniu. Pracujg one jako regulatory, utrzymujgc statg wartos¢ napiecia wyjsciowego lub
statg amplitude drgah przenosnika. W celu realizowania regulacji amplitudy konieczne jest dodatkowe
zainstalowanie czujnika amplitudy (akcelerometru) np. typu SW 07, ktéry kontroluje przyspieszenie po-
dajnika, pozwalajac na utrzymywanie statej wartosci amplitudy na zadanym poziomie. Tryb pracy (regula-
cja napiecia wyjsciowego lub regulacja amplitudy) wybierany jest przy pomocy wewnetrznego przetgczni-
ka.

Ukfad jest opcjonalnie wyposazony w wewnetrzny przekaznik stanu z bezpotencjatowymi zestykami prze-
tacznymi, wyprowadzonymi na listwe zaciskowa. Przekaznik ten zmienia stan przy braku napiecia wyj-
Sciowego wystepujacego np. przy zaniku sygnatu sprzezenia zwrotnego od czujnika.

Wszystkie wejscia sterownicze sg separowane od sieci zasilajace;j.

Przyrzady pétprzewodnikowe mocy maja zabezpieczenie zwarciowe po stronie wyjsciowej w postaci
szybkiego bezpiecznika. W celu zabezpieczenia sterownika nalezy zastosowac zewnetrzne bezpieczniki.

2.0 Opis dziatania

Gléwnym zespotem sterownika jest stopien mocy zawierajgcy dwa antyrownolegle potaczone tyrystory i
elektroniczny uktad sterujacy. Ukiad sterujacy jest odseparowany od obwodu sieciowego poprzez trans-
formatory impulsowe.

Elektroniczny uktad sterujacy zawiera obwdd zadajacy punkt pracy z uktadem catkujgcym, zapewniaja-
cym ptynny rozruch (soft-start), stopieh regulacyjny napiecia wyjsciowego i generatory impulsow steruja-
cych tyrystorami. W celu umozliwienia dopasowania zakresu zmian napiecia wyjsciowego do konkret-
nych wykonan przenosnikow zastosowane sg dwa potencjometry strojeniowe Umin i Umax do zadawania
gornej i dolnej wartosci granicznej zmian napiecia wyjsciowego. Pozwala to na ustawienie zakresu zmian
odpowiadajgcego petnej zmianie sygnatu zadajacego.

Charakterystyka regulacji Pl napiecia wyjsciowego i regulator amplitudy sg ustawiane potencjometrami
dostrojczymi. W przypadku pracy w trybie regulacji amplitudy konieczne jest wykonanie optymalizacji
regulatora. Przekaznik stanu pozwala na zewnetrzne sygnalizowanie braku sygnatu sprzezenia zwrotne-
go, ktéry moze wystgpi¢ przy uszkodzeniu czujnika lub uszkodzeniu przewodu.

Na dalszych stronach opisana jest szczegdtowo praca uktadu.

S H A

Schemat blokowy

Eb#
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Instrukcja sterownikéw REOVIB R15/469 -R25/499 ELEKTRONIK

2.1 Zrédto sygnatu zadajacego

+10V

Potencjometr 10 kQ 567 8910

Na zaciski wyprowadzone jest napiecie 10 V DC do zasilania potencjometru zadajacego. [, ., 000000

Potencjometr przytacza sie do zaciskow 5 (E), 6 (S) and 7 (A). Przetacznik S5 nalezy E[s[A
ustawi¢ w potozeniu otwartym.

567 8910

Qo020

Zadawanie napieciowe 0-10 V DC
Zewnetrzne napiecie zadajace dotgcza sie do zaciskéw 6 (+) i 7 (-). Przetacznik S5 nalezy

ustawi¢ w potozenie otwarte. T o

Zadawanie pradowe 0-20 mA
Zewnetrzny prad zadajgcy 0-20 mA (impedancja wejsciowa 250 Q) doprowadza sie do 567 89102122
zaciskow 22 (+)i 21 (-). Przetacznik S5 jest ustawiany w potozenie otwarte. 2000020
Zadawanie pradowe 4-20 mA

Zewnetrzny prad zadajacy 4 - 20 mA (impedancja wejsciowa 250 Q) jest doprowadzany ‘ .

do zaciskow 22 (+) i 21 (-). Przetacznik S5 musi by¢ zwarty. gggrnjﬁ

2.2. Czestotliwosé¢ drgan

Przetacznik S1

Ig otwarty 3000 cykli na minute (poffala)

zamkniety 6000 cykli na minute (dwupotéwkowy)

2.3 Tryby pracy regulatorow
Przetacznik S2

Regulacja napiecia (praca bez zewnetrznego sygnatu sprzezenia zwrotnego)

Jezeli sterownik pracuje bez sygnatu sprzezenia zwrotnego to realizowana jest regulacja napiecia wyj-
sciowego. Przetgcznik S2 musi ustawiony w potozenie ,2” . napiecie wyjsciowe jest monitorowane po-
przez wewnetrzny transformator i podawane do stopnia regulacyjnego. Napiecie wyjsciowe jest regulo-
wane na staltym poziomie z doktadnoscig + 2% niezaleznie od zmian oraz zmian obcigzenia wynikajacych
np. ze zmian temperatury.

Regulacja amplitudy (przy wspoétpracy z zewnetrznym akcelerometrem)

Sterownik posiada wewnetrzny ukfad zasilajgcy akcelerometr SW 07. Napiecie zasilajgce jest wyprowa-
dzone na zaciski 13 (+12V), 14 (GND - masa) i 15 (-12V). Wyjscie z akcelerometru jest dotagczane do
zacisku 11. Przetgcznik S2 musi by¢ ustawiony w potozenie “1”.

Nalezy wykonac¢ dostrojenie potencjometrami dostrojczymi czesci P i | charakterystyki w celu zoptymali-
zowania pracy (szybkosci reakcji przenosnika).

REO CROMA Sp. z o.0. REOVIB_469_ 499 INSTR
04-703 WARSZAWA ul. Pozaryskiego 28 Strona 4z 9
tel. (22) 812 30 66 fax. (22) 815 69 06

RE

()

0
Py
o
=
>



RED

Instrukcja sterownikow REOVIB R15/469 -R25/499 ELEKTRONIK
2.4 Blokada regulatora

jezeli uktad wspotpracuje z nadrzednym systemem sterowania, [s6 7 s 910 567 8 910
mozliwe jest zatgczanie i wytaczanie poprzez wejscie blokuja- |, 00000 PDORDDDD
ce. Sygnat blokujacy o napieciu 12 - 24 V doprowadzany do

zaciskéw 9 (+) i 10 (-) powoduje zatgczenie sterownika. jezeli

takie zewnetrzne napiecie nie jest dostepne to zatgczanie i 12 o4y DG

wylgczanie mozliwe jest za pomocg zestyku zwiernego dota-
czonego do zaciskéw 8 i 9.

Praca bez sygnatu odblokowujacego
W przypadku gdy wejscie to nie jest wykorzystywane nalezy zewrzec¢ zaciski 8 i 9.

2.5 Przekaznik stanu

Gtéwnym zadaniem przekaznika stanu jest kontrola stanu czujnika przy pracy w trybie regulacji amplitudy
drganh przenosnika, tzn. kontrola prawidtowo$ci pracy czujnika i jego potaczenh. Napiecie wyjsciowe jest
monitorowane przy pracy w trybie regulacji napiecia. Przekaznik zmienia stan jezeli wystepuje sygnat
sprzezenia zwrotnego. Stan przekaznika musi by¢ potwierdzony zewnetrznie. W chwili zatagczania ste-
rownika i zadana nastawg “zero” lub w przypadku braku sygnatu odblokowania nastepuje otwarcie styku
przekaznika. Wskazanie stanu awaryjnego (nieprawidtowego) musi by¢ zewnetrznie uwierzytelnione.
Ponadto w przypadku zaniku sygnatu sprzezenia zwrotnego wysterowanie poétprzewodnikowego elemen-
tu wykonawczego jest ograniczane aby uniemozliwi¢ wystgpienie niekontrolowanych drgan, szczegdlnie
w przypadku pracy w trybie regulacji amplitudy.

3.0 Wskazowki dotyczace zastosowania

Sterowniki z serii REOVIB R15/469 i R25/499 sa wyposazone w bezpiecznik topikowy o szybkiej charak-
terystyce, chronigcy obwod w przypadku zwarcia zewnetrznego na wyjsciu. Ukfad nie posiada ochrony
przed zwarciem doziemnym na wyjsciu w fazie, w ktorej nie jest zainstalowany potprzewodnikowy regula-
cyjny przyrzad mocy (w przypadku wykonan o zasilaniu dwufazowym). Bezpiecznik szybki, zainstalowany
w uktadzie, nie zapewnia ochrony uktadow sterujgcych lub ochrony przed przecigzeniami.

Przy instalowaniu sterownika nalezy upewni¢ sie, czy zapewnia on zgdang przepustowos¢ przenosnika
przy napieciu réwnym okoto 85-90% sieciowego napiecia zasilajgcego. Pozwala to na uzyskanie mak-
symalnego zakresu nastaw przy niskiej wartosci napiecia w sieci zasilajace;j.

4.0 Elementy strojeniowe

1 |RT2 Charak- | Charakterystyka czesci catkuja-
terysty- | cej regulatora

O L _ O ka |
@) D RT2 @ 2 |RTS |ton Soft start
= 3 |RT4 Umin Napiecie wyjsciowe (amplituda)
L @ przy zadanym punkcie MIN
S1
@ 4 |R1 Charak- | Czes¢ proporcjonalna charakte-
RT terysty- | rystyki regulatora
ka P

\@ RT4 / o 5 |RT3 Umax Napiecie wyjsciowe (amplituda)

przy zadanym punkcie MAX

6 |S5 zada- 0..20 mA/4..20 mA
© ss RIS 1 /@ war:jie (otwarty = 0...20 mA)
pradowe
2 @ 7 |s1 3000/ | Czestotliwo$é drgan (otwarty =

Q0996
//?
(s]
()

6000 3000 /min)

O cooo0000] |2000 22 l 8 |82 U/A Regulacja napiecia (Pot. 2)
Regulacja amplitudy (Pot 1)
9 Przekaznik stanu
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Instrukcja sterownikéw REOVIB R15/469 -R25/499 ELEKTRONIK

4.1 Instrukcja strojenia

Wewnetrzne potencjometry strojeniowe Umin i Umax umozliwiajg dopasowanie zakresu nastaw do uzy-
tecznych obcigzen przenosnika.

Nastawa “MIN” L, | /
Potencjometrem lub sygnatem zewnetrznym zadac¢ % 160 y 7
warto$¢ minimalng. Ustawi¢ potencjometr Umin w zg- o 9T /%
danym potozeniu. ‘;’f a0 - e 5
s Lo

Nastawa “MAX” w " =
Zada¢ wartos¢ maksymalna i ustawi¢ potencjometr & ©0 RS
Umax w zgdanym potozeniu. W celu zapewnienia wta- % 50 A xS
$ciwego zakresu regulacyjnego przy minimalnej warto- o= A I35
Sci napiecia sieciowego nalezy warto§¢ maksymalng | s/
ustawia¢ w taki sposdb aby byta ona osiagana przy < 20 //
napieciu mniejszym o 10 do 15% od napiecia sieci El 20 //
zasilajace;j. 10T ,

N B S R . —

10 20 30 40 50 60 70

Sl

Soft start — plynny rozruch

Uktad ptynnego rozruchu o zadawanym czasie trwania jest przeznaczony do ochrony przed udarami przy
zatgczaniu systemu wibracyjnego lub przy dokonywaniu szybkich zmian napiecia wyjsciowego. Funkcja
ta pozwala na zadawanie czasu dochodzenia do warto$ci zadanej wynikajacej z sygnatu wyjsciowego
regulatora. Czas narastania napiecia jest ustawiany potencjometrem “ton” (obracanie zgodne z kierun-
kiem ruchu wskazoéwek zegara wydtuza czas narastania napiecia).

Ustawienie parametréw regulacyjnych

W przypadku regulacji napiecia wyjsciowego parametry regulatora nie sg elementem bardzo istotnym i
mogaq nie by¢ optymalizowane. Oryginalnym ustawieniem jest sSrodkowe potozenie czesci P charaktery-
styki i skrajne lewe potozenie dla czesci | charakterystyki. Jednak jest wiele réznych systemow przeno-
Snikowych i konieczne jest dostrojenie regulatora w celu zoptymalizowania czasu reakcji przenosnika.
Procedura postepowania jest opisana ponizej.

Nalezy rozpocza¢ optymalizacje przy nastepujacych nastawach:

e Umin, t, charakterystyka P : skrajne lewe potozenie
e charakterystyka |, Umax: potozenie srodkowe

Zada¢ poziom wyjscia na okoto 75%.

Obraca¢ powoli potencjometrem charakterystyki P w prawo i w przypadku wystapienia oscylacji usung¢
je dostrajajac potencjometrem czesci | charakterystyki. Czas odpowiedzi na zadawane zmiany jest skra-
cany wraz ze wzrostem nastawy czesci P ale jednoczes$nie nastepuje pogorszenie stabilnosci ukfadu.

r\ REO CROMA Sp. z o.0. REOVIB_469_ 499 INSTR
RE !J 04-703 WARSZAWA ul. Pozaryskiego 28 Strona 6z 9
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5.0 Dane techniczne

Typ sterownika

R 15/469 - 230

R 15/469 - 400

R 25/499 - 230

R 25/499 - 400

Napiecie zasilajace

230V +6/-10%

400 V +6/-10%

230V +6/-10%

400 V +6/-10%

50/60 Hz 50/60 Hz 50/60Hz 50/60 Hz
Napiecie wyjsciowe 40-210V 60 - 380 V 40-210V 60 - 380 V
Prad wyjsciowy 0,2-16 A 02-16 A 02-25A 02-25A

otoczenia

Zadawanie Potencjometr 10 KQ
0-10V,DC/ Ri=22kQ
0(4)-20 mA../Ri =250 Q

Wejscie blokujace tacznik
12 -24V, DC Ri = 4k7

Przekaznik stanu Zestyki przetgczne max. 250 V, 1A

Regulator P-1 Regulator

Ptynny rozruch (Soft | 0,1 -5 sec.

start)

Max. temperatura 0-45°C

Wymiary mm
L x H)

(W x

115 x 155 x 80

115 x 155 x 80

130 x 155 x 80

130 x 155 x 80

Zgodnos$c¢ z norma-
mi

EN 50081-1
EN 50082-2
VBG 4

6.0 Deklaracja zgodnosci

Ce

Wir erklaren, dal’ diese Produkte mit den folgenden Normen oder normativen Dokumenten Uberein-
stimmt: EN 50081 und EN 50082 gemaf} den Bestimmungen der Richtlinie 89/336/EWG.

F.Robel

REO Elektronik GmbH, D-42657 Solingen
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Instrukcja sterownikéw REOVIB R15/469 -R25/499 ELEKTRONIK

7.0 Polaczenia zewnetrzne

Zaciski sterownicze

F /T 1 Potencjometr zada-
+10V I +12v 0 -12v jacy

56 7 8 9102122 1113 14 15 16 17 18 2 Zestyk blokujacy
3 Czujnik  amplitudy
QoYY 0000 O QO pomaranczowy =
sygnat  sprzezenia
LS| A zwrotnego
) [/ @ czerwony = +12 'V
brazowy = GND
@ (6) (masa)
+ czarny = -12V

0(4)..20mA 4 przekaznik stanu

©) 6 Zadawanie 0(4)...20
mA

10k

SW 07

Zaleca sie stosowanie kabla ekranowanego

Potaczenia obwodu gtéwnego

5 Elektromagnes
1 2 |PE|PE|3 | 4

230 (400) V

50/60 Hz
L (L1)
N (L2) Elektro

magnes
PE
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Instrukcja sterownikdw REOVIB R15/469 -R25/499 ELEKTRONIK
8.0 Wymiary
Q 4,5
] | [
@ @

WE
X

o
=2

RT1 a
< [a]

S2

y
RT3 =

j Qo002 Qoo @@@T w

[ooooooon] [ooon] |00

R15 /469 R25 /499
A 155 155
B 115 130
C 80 80
D 140 140
E 90 105
F 6 6
[mm]
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